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Your embedded
solution partner.

<< Software-Losungen fur die Industrie <<

emtas entwickelt und vertreibt Software Losungen
fiir Industrie-Anwendungen. Schwerpunkte bilden
dabei  Software-Losungen  zur  Entwicklung,
Inbetriebnahme, Diagnose und das Monitoring von
Geraten und Maschinen.

Ein Schwerpunkt liegt auch auf den zugrunde liegenden
Kommunikationsprotokollen wie CAN, J1939, CANopen
und EtherCAT.

Neben dem Angebot von Software entwickelt emtas
maBgeschneiderte Embedded-Software-Losungen im
Kundenauftrag. Das Spektrum bereits umgesetzter
Projekte ist breit - fragen Sie uns nach Beispielen.

emtas Produkte zur
Inbetriebnahme und Diagnose

<< Inbetriebnahme- und
Konfigurationstools <<

Mit den Inbetriebnahme- und Konfigurationstools
von emtas konnen Antriebe, 1/0 Gerdte oder

Sensoren ebenso konfiguriert werden wie
komplette CANopen, J1939 oder EtherCAT
Netzwerke.

Der CANopen DeviceExplorer kann mit verschiedenen
Plugins genau an die gewiinschte Gerateklasse
individuell angepasst werden. Damit stehen dem
Anwender genau die Funktionalitaten zur Verfiigung,
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die fiir die Inbetriebnahme oder Konfiguration benatigt
werden. Dazu kommen noch Bus-Monitoring Funktionen
mit verschiedenen Trigger und Aufzeichnungsmodes, so
dass eine Analyse des Datenverkehrs parallel moglich
ist.

Der NetworkDesigner von emtas gibt Anwendern die
Moglichkeit auf CANopen basierende Netzwerke zu
konfigurieren und das Verhalten der einzelnen
Komponenten im Netzwerk zu testen. Noch nicht
vorhandene Komponenten konnen zudem mit dem Tool
simuliert, und damit das komplette Verhalten des
Netzwerks beobachtet werden.

<< Diagnose Tools <<

Mit den emtas Diagnose Tools konnen CAN- oder
EtherCAT-Netzwerke iiberwacht werden. Mit dem Bus
Traffic Analyser finden Anwender schnell magliche
Probleme auf dem Bus.
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Mit dem CANinterpreter kann die Kommunikation auf
dem Bus gut verfolgt und interpretiert werden.
Zahlreiche Log-, Interpretations-, Trigger und
Analysemoglichkeiten  erlauben eine zielgenaue
Verfolgung der empfangenen Nachrichten, die mit
eigenen Scripts erweitert und vervollstandigt werden

konnen. Dabei stehen auch Nachrichten
Interpretationen fir CANopen und J1939 zur
Verfiigung.

<< Software Entwicklung <<

Neben den Stack und Tools bietet emtas auch
embedded und Tool Software-Entwicklungen an.

Das Leistungsspektrum reicht dabei von der ersten
Beratung iiber die Entwicklung und Inbetriebnahme vor
Ort bis hin zur Wartung der Software. Die
maBgeschneiderten Losungen werden dabei immer in
enger Absprache zwischen uns und unseren Kunden
umgesetzt.

Neben Projekten aus den Bereichen von CANopen, J1939
und EtherCAT Entwicklungen verfiigt emtas auch iiber
Kompetenz in der Entwicklung von Bluetooth
Anwendungen und natiirlich in allgemeinen Embedded
Projekten.

<< CANopen/J1939 Software und Tools<<

emtas bietet Source Code Stacks und Bootloader fiir
SAE J1939 und CANopen an.

Damit unsere Kunden einen guten und sicheren Start in
ihre Projekte haben, ist ein halbes Jahr Support- und
Update Service ab Lieferung immer inklusive.

Die Kommunikationsstacks und Bootloader sind in
ANSI-C geschrieben und verfiigen iiber ein
komfortables  User-Interface.  Ein  definiertes
Treiberinterface garantiert die einfache Anbindung fiir
eine Vielzahl von Microcontrollern wie z.B. von STM,
Renesas, Freescale, NXP usw.. Auch die Anpassung an
aktuell noch nicht unterstitzte Plattformen ist
problemlos maglich.

Die Stacks sind ressourcensparend entwickelt und
weitreichend konfigurier- und skalierbar. Dies erfolgt
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mit einem im Lieferumfang enthaltenen Tool.
Verschiedene Beispielprojekte und eine hilfreiches
User-Manual erleichtern einen schnellen Start in ein
eigenes Projekt.

<< RealTime EtherNet <<

Fiir Realtime Ethernet stehen neben Frameworks
filr EtherCAT und Powerlink auch Gateways von
Feldbussystemen zu Ethernet zur Verfiigung.

Eine schnelle Integration von EtherCAT oder Powerlink
ist mit unseren Frameworks maglich. Dabei erfolgt die
Konfiguration fiir die Anbindung der Daten und der
Applikation iiber ein im Lieferumfang enthaltenes
Konfigurationstool.
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Der Steuerung von CAN-basierenden Netzwerken wie
CANopen oder J1939 kann mit entsprechenden
Gateways auch liber Ethernet erfolgen. Dafiir stehen
neben unseren Sourcecode Variamten auch fiir
verschiedene Plattformen angepasste Versionen bereit.

Weitere Informationen lber unsere Produkte und
Dienstleistungen finden sie auf unserer Webseite unter

www.emtas.de.
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